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GEOMATE SG6L

RECEPTOR IMU-RTK CON LASER DE BOLSILLO



GEOMATE SG6L

El receptor GNSS laser de bolsillo GeoMate SG6L es el mas reciente receptor GNSS de vanguardia para topografia,
disefiado en Singapur, que integra tecnologias avanzadas de GNSS, AUTO-IMU, laser y doble camara en un disefio
compacto y portatil. Impulsado por un médulo GNSS SoC de 1892 canales y equipado con un laser verde de
grado industrial, el SG6L ofrece un posicionamiento fiable y de alta precisién incluso en entornos desafiantes. Su
tecnologia de deteccién laser de Ultima generacién, combinada con la asistencia inteligente de camaras duales,

permite realizar mediciones laser rdpidas y precisas, manteniendo al mismo tiempo una portabilidad y facilidad de
uso excepcionales.El SG6L proporciona a los topégrafos y profesionales de la construccién potentes capacidades,
incluyendo navegacion visual, replanteo visual y levantamiento con laser, lo que permite un trabajo de campo
eficiente en tiempo real en condiciones complejas. Compacto, resistente y disefiado para entornos exigentes,
el SG6L ha sido meticulosamente desarrollado en Singapur y respaldado por el compromiso de GeoMate con
la calidad y la precisién. Es un socio fiable para el levantamiento topografico, el replanteo en construccién, la
cartografia de infraestructuras y otras aplicaciones GNSS de alta precision.

ESPECIFICACIONES TECNICAS
Rendimiento del GNSS™

Canales

GPS
GLONASS
Galileo
BeiDou

QZSS

NavIC/ IRNSS
PPP

SBAS

Banda L

1892 canales

L1C/A, L1C, L2C, L5

G1, G2, L10C*, L20C*, L30C*

E1C, E5a, E5b, E5AItBoC, E6

B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b

L1C/A, L1C/B, L1C, L2C, L5, LeD*, L6E*
L5

B2b-PPP, E6B-HAS

EGNOS (L1, L5)

PointSky

Precisiones del GNSS*

Cinemaética en
tiempo real (RTK)

Cinematica de

posprocesamiento (PPK)
Estatico de alta precision
Estatico y estatico rapido

PointSky @

PPP

Estatico en posprocesamiento

Diferencial por cédigo
Auténomo
Replanteo visual

Frecuencia de posicionamiento

Tiempo para la
primera fijaciéon
Frecuencia de

actualizacion de la IMU

(5)

Angulo de inclinacién

RTK con compensacién de
inclinacién

Sensor laser®

Levantamiento laser rapido

Alcance laser
Precision de distancia
Tipo de l&ser

Entornos
Temperatura

Humedad
Grado de proteccion IP
Caida

Impermeable y
transpirable membrana

GESMATE ©

Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
Tiempo de inicializacién: <10 s
Fiabilidad de inicializacién: > 99,9 %

Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS

H:2,5mm +0,1 ppm RMS; V: 3,5 mm + 0,4 ppm RMS
H:2,5mm + 0,5 ppm RMS; V: 5 mm + 0,5 ppm RMS

H:2,5cm (CEP95) V:5cm RMS
Estandar < 5 min, regiones especificas < 1 min(CEP95)
Tiempo de re-convergencia: <1 min

Compatible con PPP-B2b, E6B-HAS

H:10cm | V: 20 cm

H:2,5mm+ 0,5 ppm RMS; V: 5 mm + 0,5 ppm RMS
Horizontal: 0,4 m RMS Vertical: 0,8 m RMS
Horizontal: 1,5 m RMS Vertical: 2,5 m RMS

H: 8 mm + 1 ppm RMS; V: 15 mm + 1 ppm RMS
1Hz, 5Hzy 10 Hz

Arranque en frio: <45 s; Arranque en caliente: <10 s
Readquisicion de sefial: < 1's

200 Hz

0-60°

Incertidumbre adicional de inclinacién del mastil
en horizontal: tipicamente menos de

8 mm + 0,3 mm/° de inclinacién

3 cm enun radio de 5m; 5 cm en un radio de 10 m
Hasta 150 m"”

2 mm

Clase 3R, Verde®

En funcionamiento: - 40°C a + 65°C (- 40°F a + 149°F)
Almacenamiento: - 40°C a + 85°C (- 40°F a + 185°F)

100% sin condensacién
IP68” (seguin IEC 60529)
Resiste una caida del poste desde 2 metros

Evita la entrada de vapor de agua en entornos
dificiles.

DESIGNED IN
SINGAPORE
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Comunicacion
Conexién inalambrica
Wi-Fi

Bluetooth®

Puertos

LongRun"?

Radio UHF

Formatos de datos

Almacenamiento de datos
Hardware

Tamafio (LxAxA)

Peso

Panel frontal

Sensor de inclinacién

Camaras
Pixeles del sensor
Campo de vision

NFC
Wi-Fi IEEE 802.11 g/ac, modo punto de acceso
v 4.2, compatible con versiones anteriores

1 puerto USB tipo C (alimentacién, transmision
de datos, actualizacién de firmware)
1 puerto de antena UHF (SMA macho)

La nueva modalidad de transmisién de datos por radio
UHF de nueva generacién de GeoMate permite el
funcionamiento continuo de la base GNSS RTK durante
todo el diay un mayor alcance de transmision.

Tx/Rx interno estandar: 410 - 470 MHz

Potencia de transmisién: 0,5W, 1 W

Protocolo: LongRun, Transparent, TT450, Satel "
Tasa de enlace: 9600 bps a 19200 bps

Rango: Normalmente 6 km, éptimo hasta 15 km
con LongRun.

Normalmente 3 km, éptimo hasta 8 km con otros
protocolos.

RTCM 2.x, RTCM 3.x, entrada/salida del CMR
RINEX 2.11, 3.02; Salida NMEA 0183

NTRIP Client, NTRIP Caster

Memoria de alta velocidad de 8 GB

®134 mm x 86 mm (® 5,28 pulg x 3,39 pulg)
800 g (1,76 Ib)
4 LED, 2 botones fisicos

IMU sin calibracién para compensacién de inclinacién
del jalén. Inmune a las perturbaciones magnéticas.
Nivelacién E-Bubble.

Obturador global con 2 MPy 8 MP
91°

Frecuencia de fotogramas de video 30 fps

Caracteristicas

Eléctrico
Consumo de energia

Capacidad de la bateria de
iones de litio

Tiempo de funcionamiento
con bateria interna‘"?

Software MateSurvey, compatible con navegacién
visual, replanteo visual y levantamiento laser.

Rover RTK UHF/4G sin camara: Tipico 2,4 W
Bateria incorporada no extraible

Rover RTK UHF/4G sin cdmara: hasta 20 h
Plantacién visual/levantamiento laser: hasta 15 h
Base RTK UHF: hasta 7,5 h (LongRun), hasta 12 h
(otros protocolos); Estatico: hasta 20 h

Entrada de alimentacion externa 5V /2A

Cumplimiento de leyes y regulaciones

Normas internacionales

RED 2014/53/EU, IEC 62368-1,
FCC PART 15, IEC 62133-2, UN38.3

*Todas las especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

(1) Conforme, pero sujeto a la disponibilidad de la definicién de servicio comercial de BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS e IRNSS.
GLONASS L10C, L20C, L30C y QZSS L6D/E se proporcionaran mediante una futura actualizacién del firmware. (2) La precisién y
fiabilidad se determinan bajo cielo abierto, sin interferencias por multiples trayectorias, con geometria GNSS dptima y condiciones
atmosféricas favorables. Las prestaciones se han calculado asumiendo un minimo de 5 satélites y siguiendo las practicas
generales recomendadas para GPS. (3) Compatible tras laactualizaciondel producto en marzo de 2026. El rendimiento RMS se
basa en mediciones repetibles realizadas en campo. La precisién alcanzable y el tiempo de inicializacién pueden variar en funcién
del tipo y las capacidades del receptor, la antena y el entorno. Los entornos con obstrucciones pueden provocar una reduccién
de la precisién de posicionamiento, interrupciones del servicio o la indisponibilidad del mismo. Para obtener un rendimiento
6ptimo, se recomienda utilizar el equipo en condiciones de cielo abierto. (4) Compatible y la frecuencia de 10 Hz estara disponible
mediante una futura actualizacion de firmware. (5) Valores tipicos observados. (6) Datos procedentes del laboratorio de GeoMate.
Los resultados reales pueden variar dependiendo del entorno y las condiciones de prueba. (7) La distancia maxima de medicién
se amplia a 150 metros mediante una actualizacién de firmware. El alcance maximo de 150 m se ha probado con un objetivo reflectante en condiciones ambientales estandar. La distancia real de medicién sobre superficies de pared convencionales puede variar
en consecuencia. (8) Evite el contacto visual directo con el haz laser. (9) Resistente a salpicaduras, agua y polvo; probado en condiciones de laboratorio controladas y certificado con grado de proteccién IP68 conforme a la norma IEC 60529. (10) Todos los valores de
las pruebas anteriores proceden de los laboratorios internos de GeoMate y se han obtenido en condiciones normales. Los resultados reales pueden variar debido a diferencias de producto, versiones de software, uso y factores ambientales. (11) Compatible y el
protocolo Satel estara disponible mediante una futura actualizacién de firmware. (12) Bateria interna de 4900 mAhy 7,2 V. La duracion de la bateria depende de la temperatura de funcionamiento.
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Geomate Positioning Pte. Ltd.

5 SHENTON WAY, #12-01,
UIC BUILDING, SINGAPUR 068808

+65 8944 9901
sales@geomate.sg
www.geomate.sg

Disefiado en Singapur



